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一言：                  集団運動の研究をエンターテイメントに応用することにも強い関心があります                           

局所的な脱構築・再構築が常に生じる動的な条件のもとで、大域的に安定な構造体が
自己組織化されるアルゴリズムの開発                                                                                                                                    

                                       
■生成・崩壊のバランスに基づく構造体の自己組織化 

非対称な仮想バネが確率的に生成される仕組みを用いて、構造体の“自己形成”と“自
発的運動”を可能にするアルゴリズムを提案した 
■粉体の動力学に基づく群ロボットの搬送作業 
ブラジルナッツ効果を応用して、極めて単純なロボット群による 
物体の搬送ダイナミクスを構築した 
■ 決定論的ダイナミクスに基づく群れ運動の数理モデル 
鳥や魚の群れに見られるような様々な群れ行動を示す 
シンプルな数理モデルを構築した                     
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Development of algorithms for self organization of stable structures under the local balance 
in assembly and disassembly of the elements. 
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Swarm Intelligence                  

Research Theme in This Project 

                    
■ Self organization of formation structure by virtual springs 
We discussed dynamic self-assembly of the elements connected by the virtual spring. By 
introducing an asymmetrical interaction, the elements show various behaviors such as 
random walk or convection-like movement balancing in assembly and disassembly.  
■ Object Transportation by Granular Convection Using Swarm Robots 
We proposed a novel method for object transportation  
by simple robots applying granular convection phenomenon. 
■ Collective motions of self-propelled particles 
We proposed a mathematical deterministic model of collective  
motion based on simple non-linear dynamics. 
 
 
 

I’m also interested in applying swarm dynamics to entertainment systems.  Comments:  
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